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これまでの研究で，ヒト歩行の簡易モデルは3Dリムレスホイールであることを明らかにした．現象をより理解するためには，

様々な条件下での実験が必要となる．そこで，本研究では，リムレスホイールの横幅とスロープ角度を変えたときの実験を行

い，二つの安定現象と三つの不安定現象を発見した．なお，これらの成果は，H26年度の修士研究によって得られたものであ

る。
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3Dリムレスホイールの実験的研究
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